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                                             刘豹.现代控制理论.机械工业出版社，2000，第2版
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	课
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作
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时

数
	内    容
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	时

数
	必  读

参考书

章  节

	第一周
	9月    4日

至

9月  10日
	0
	0
	
	
	
	
	
	

	第二周
	9月   11日

至

9月   17日
	0
	0
	
	
	
	
	
	

	第三周
	9月   18日

至

9月   24日
	2
	0
	绪论
现代控制的性质、发展和应用
第一章控制系统的状态空间表达式
1． 状态空间表达式的模拟结构图


	2
	
	
	
	现代控制理论类第一章

	第四周
	9月   25日

至

9月   30日
	2
	2
	2．状态空间表达式的建立  
	2
	
	
	
	现代控制理论第一章

	第五周
	10月  1日

至

10月   7日
	0
	0
	“十一”休假
	
	
	
	
	


	第六周
	10月   8日

至
10月  15日
	2
	2
	4． 状态向量的线性变 

    换

5．从状态空间表达式求传递函数
	
	
	
	
	现代控制理论第一章

	第七周
	10月  16日

至

10月  22日
	2
	2
	第二章控制系统的状态空间表达的解        

1. 线性定常齐次状态方程的解
	2
	
	
	
	现代控制理论第二章

	第八周
	10月  23日

至

10月  29日
	2
	2
	2. 离散时间系统的状态方程的解

3．连续时间状态空间表达式的离散化          


	2
	
	
	
	现代控制理论第二章

	第九周
	10月  30日

至

11月   5日
	2
	
	第三章线性控制系统的能控性和能观性                            

1． 能控性的定义

2．线性定常系统的能控性判别
	2
	
	
	
	现代控制理论第三章

	第十周
	11月   6日

至

11月   12日
	2
	2
	3．线性连续定常系统的能观性

4．离散时间系统的能控性与能观性


	2
	
	
	
	现代控制理论第三章

	第十一周
	11月   13日

至

11月   19日
	2
	
	5．时变系统的能控性与能观性

6．能控性与能观性的对偶关系


	2
	
	
	
	现代控制理论第三章

	第十二周
	11月   20日

至

11月   26日
	2
	2
	7．状态空间表达式的能控标准型与能观标准型

8．线性系统的结构分解


	2
	
	
	
	现代控制理论第三章

	第十三周
	11月   27日

至

12月   3日
	2
	2
	9．传递函数矩阵的实现问题

10．传递函数中零极点对消与状态能控性与能观性之间的关系
	2
	
	
	
	现代控制理论第三章

	第十四周
	12月 4日

至

12月  10日
	2
	2
	第4章 稳定性和李雅普诺夫方法                                   

1． 李雅普诺夫关于稳定性的定义

2． 李雅普诺夫第一法


	2
	
	
	
	现代控制理论第四章


	第十五周
	12月   11日

至

12月  17日
	2
	2
	3．李雅普诺夫第二法

4．李雅普诺夫方法在线性系统中的应用

5．李雅普诺夫方法在非线性系统中的应用


	2
	
	
	
	现代控制理论第四章

	第十六周
	12月  18日

至

12月  24日
	2
	2
	第五章线性定常系统的综合                                        

1．线性反馈控制系统的基本结构及其特性

2．极点配置的问题
	2
	
	
	
	现代控制理论第五章

	第十七周
	12月  25日

至

12月  31日
	2
	0
	3．系统稳定问题

4．系统的解耦问题
	2
	
	
	
	现代控制理论第五章

	第十八周
	1月   4日

至

1月   7日
	2
	0
	5．状态观测器

6．利用状态观测器实现状态反馈的系统

复习
	2
	
	
	
	现代控制理论第五章

	第十九周
	1月   8日

至

1月   14日


	0
	0
	自己复习
	
	
	
	
	

	第二十周
	1月   15日

至

1月   21日


	
	
	考试
	2
	
	
	
	


主讲教师签名：骆晓玲  教研室主任签字：         学院（系）院长（主任）签字： 
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注：教学日历请于开学第一周前填写一式三份，主讲教师留一份，院（系）存档一份，送研究生处一份。
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